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Ssaaisrsmieny CNariot elévateur électrique

e Compartiment opérateur ergonomique

* Facilitée de maintenance et d’entretien

* Méats grande visibilité et tablier a déplacement latéral intégré en option
* Direction tres réactive optimisant la maniabilité



VDI 2198 - Spécifications générales

1.1 Constructeur (abréviation) Yale Yale Yale
# 1.2 | Désignation constructeur ERP15UX ERP18UX ERP20UX
5% 1.3 Moteur : électrique (batterie ou réseau), diesel, essence, GPL Electrique (batterie) Electrique (batterie) Electrique (batterie)
‘Z% 1.4 Type d'opérateur : manuel, & conducteur accompagnant, debout, assis, préparateur de commande Assis Assis Assis
‘%% 1.5 Capacité nominale/charge nominale Q@ 1.5 1.8 2.0
g'-a 1.6  Distance du centre de charge ¢ (mm) 500 500 500
O 1.8 Distance de la charge, entre le centre du pont moteur et les fourches  x (mm) 410 410 454
1.9  Empattement y (mm) 1380 1380 1485
» 21 Poids en service kg 3030 3310 4040
-‘g 2.2 | Charge par essieu, en charge, avant/arriére kg 3940/ 590 4594 / 625 5110 /930
B 23 Charge par essieu a vide, avant/arriére kg 1490 / 1590 1431/ 1878 1770/ 2270
» 31 | Pneus:P=gonflables, V=bandages, SE=pneus pleins souples SE SE SE
# 32 Dimensions des pneus avant 6.00-9 21 x 8-9 23 x9-10
%’ 3.3 Dimensions des pneus arriere 5.00-8 5.00-8 18 x7-8
§ 3.5 Nombre de roues, avant, arriere (x = motrices) 2x/2 2x/2 2x/2
2 36 \Voie, avant b1o (Mmm) 955 955 1058
& 37 Voie, arriére b1 (mm) 920 920 960
4.1 Inclinaison du méat/du tablier porte-fourches avant/arriere a/B(°) 5/10 5/10 5/10
4.2 Hauteur, mat abaissé hy (mm) 2000 2000 2015
43 | Levéelibre ¥ hy (mm) 135 135 140
44 Levage V¥ hz (mm) 3000 3000 3000
4.5 | Hauteur, mat déployé + hg (mm) 3980 3980 3980
4.7 Hauteur du protége-conducteur (cabine) O (mm) 2155 2155 2152
4.8 | Hauteur du siége/ Hauteur de plancher X hz (mm) 1080 1080 1080
4.12 Hauteur d’accouplement h1o (mm) 290 290 250
«» 419  Longueur hors-tout I (mm) 3026 3026 3372
.E 4.20 Longueur jusqu’a la face avant des fourches Io (mm) 2106 2106 2302
% 4.21  Largeur hors-tout by /b (mm) 1120 1120 1285
E 422 Dimensions des fourches ISO 2331 s/e/l (mm) 35/100/920 35/100/920 40/122 /1070
0 423 Tablier porte-fourches ISO 2328, classe/type A, B 1SO2328 2A 1ISO2328 2A 1SO2328 2A
4.24 Largeur fourches-tablier bz (mm) 1040 1040 1040
4.25 | Largeur entre les fourches-bras bs (mm) 200/ 890 200/ 890 250/ 1000
4.31 Garde au sol, en charge, en dessous du mat m1 (mm) 95 95 65
4.32 | Garde au sol au milieu de I'empattement ma (mm) 105 105 95
4341 Largeur d’allée pour palettes 1000 x 1 200 dans le sens transversal Ag (mm) 3580 3580 3879
4342 Largeur d’allée pour palettes 800 x 1 200 dans le sens en longueur | Ay (mm) 3780 3780 4009
4.35 Rayon de braquage W, (mm) 1970 1970 2155
4.36  Rayon de bragquage intérieur b1z (mMm) 703 703 599
5.1 Vitesse de déplacement, en charge/a vide km/h 15/15.7 14.8/15.7 15.7/15.7
5.2 | Vitesse de levage, en charge/a vide m/s 370/ 512 315/512 333 /500
x 5.3 Vitesse de descente, en charge/a vide m/s 400/ 502 390 /502 434 /415
§m 5.5 | Force de traction, en charge/a vide N NA NA NA
08 56 Force de traction maxi., en charge/a vide N NA NA NA
E § 5.6.1  Force de traction maxi., en charge/a vide, 3 minutes d’émission N 10800/ 8700 10800/ 8700 14400 / 10500
gg 5.7 Performances en rampe, en charge/a vide % NA NA NA
3% 5.8 | Pente maxi. surmontable en charge/a vide, 5 minutes d’émission % NA NA NA
§ 2 581 Pente maxi. surmontable en charge/a vide, 3 minutes d’émission % 16/23 15/22 20/23
0O 59 Temps d’accélération, en charge/a vide 10m s 5.12/4.75 5.25/4.75 5.2/4.78
5.9.1 Temps d’accélération, en charge/a vide 15m s 6.82/5.88 6.91/5.88 6.5/6.24
5.10 | Frein de service Hydraulique Hydraulique Hydraulique
o 61 Speécifications du moteur de traction S2 60 min kW 6.5 6.5 8.5
.E- 6.2 | Spécifications du moteur de levage a S3 15 % kW 8.6 8.6 1
£ 63 Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, non non non non
% 6.4 | Tension batterie/capacité nominale K5 (V)/(ah) 48 /420 48 /420 48 /600
§ 6.5 Poids de la batterie kg 720 720 970
° Dimensions de la batterie I/w/h (mm) 980/ 468 / 680 980/ 468 / 680 1028* 500* 780
Z 66 Consommation d’énergie selon le cycle VDI kWh/h @Nb de cycles 4.15 4.35 4.95
8.1  Type d’unité motrice AC AC AC
8.2  Fabricant/type CURTIS CURTIS CURTIS
10.1  Pression de service pour les accessoires bar 138 180 180
$ 10.2 Volume d’huile pour les accessoires I/min 38 38 38
w'_E 10.3  Capacité en huile du réservoir hydraulique | 70.4 70.4 67.9
85 107 Niveau de pression sonore a I'oreille de 'opérateur dB(A) @30 Broche @30 Broche @30 Broche
EE 10.8 = Axe de remorquage, type DIN 25 25 30
o g Nombre de rotations de la direction 3.6 3.6 3.9
3 Retournement. t/h 96 120 130
Force de direction N 7 7 6.5
* LWAZ, mesuré conformément aux cycles de O h6 avec une tolérance de +/- 5 mm. Fiche technique du chariot basée sur les Toutes les valeurs sont des valeurs
tests et sur la base des valeurs pondérées % Variable spécifications chariot suivantes : nominales auxquelles peuvent s’appliquer des
figurant dans la norme EN12053 Chariot complet avec mat duplex a levée libre tolérances.
A Dessus des fourches limitée de 3000 mm, tablier standard et fourches  pour de plus amples informations, veuillez
X Siage a suspensin e specé
+ Sans dosseret d’appui de charge directrices.
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Yale
ERP25UX
Electrique (batterie)
Assis

25

500

454

1485

4226
5720/ 1006
1748 / 2478
SE

23 x 9-10
18 x 7-8
2x/2

1058

960

5/10

2015

140

3000

3980

2152

1080

250

3387

2317

1285
40/122 /1070
1S02328 2A
1040
250/1000
65

95

3879

4009

2155

599
14.9/15.7
307 /500
405/ 415
NA

NA

14400 / 10500
NA

NA

18/22
5.25/4.78
6.63/6.24
Hydraulique
8.5

i

non

48 /600
970

1028* 500* 780
6.13

AC

Curtis

180

38

67.9

@30

30

3.9

156

6.5

Yale
ERP30UX
Electrique (batterie)
Assis

3.0

500

475

1670

4910

6830 /970
2220/ 2700
SE

23 x 9-10
18 x7-8

2x /2

1065

980

5/10

2045

165

3000

3980

2152

1080

270

3614

2544

1285

45 /122 /1070
1ISO2328 3A
1100

290/ 1060
65

110

4025

4225

2349

830

15/16

385 /500
420/ 475
NA

NA

21000/ 11500
NA

NA

20/23
5.05/4.86
6.45/6.27
Hydraulique
1.5

15

non
80/500
1422

1028 /683 / 780
6.32

AC

CURTIS
180

38

70

@30 Broche
40

3.8

180

8

Les produits Yale peuvent faire I'objet de

modifications sans préavis.

Certains des chariots élévateurs illustrés
peuvent présenter des équipements en option.
Ces valeurs peuvent varier selon les diverses

configurations.

Yale
ERP35UX
Electrique (batterie)
Assis

3.5

500

495.5

1690

5310

7956/ 894
2294 /3015
SE

23 x 10-12
200/ 50-10
2x /2

1124

1010

5/10

2120

165

3000

3980

2138

1080

270

3759

2689

1365
50/122 /1070
1ISO2328 3A
1100

290/ 1060
80

83

4101

4301

2405

815

15/16

282 /500
400/ 355
NA

NA

21000/ 11500
NA

NA

15/22
5.62/5.32
7.01/6.83
Hydraulique
1.5

15

non

80 /500
1422
1028 / 683 / 780
6.9

AC
CURTIS
180

38

70

@30 Broche
40

3.8

195

8

Q)

c (mm)
x (mm)
y (mm)
kg

kg

kg

b1 (mm)
b1 (mm)
alp ()
hy (mm
hy (mm
hz (mm
hs (Mm
(mm)
hz (mm)

h1o (mm)

l1 (mm)

2 (mm)

b4 /by (mm)
s/e/l (mm)

)
)
)
)

bz (mm
bs (mm

kw
kW

(V)/(ah)

kg

I/w/h (mm)
kWh/h @Nb de cycles

bar
I/min

dB(A)

t/h

Constructeur (abréviation)

Désignation constructeur

Moteur : électrique (batterie ou réseau), diesel, essence, GPL
Type d'opérateur : manuel, & conducteur accompagnant, debout, assis, préparateur de commande
Capacité nominale/charge nominale

Distance du centre de charge

Distance de la charge, entre le centre du pont moteur et les fourches
Empattement

Poids en service

Charge par essieu, en charge, avant/arriere

Charge par essieu a vide, avant/arriére

Pneus : P=gonflables, V=bandages, SE=pneus pleins souples
Dimensions des pneus avant

Dimensions des pneus arriére

Nombre de roues, avant, arriere (x = motrices)

Voie, avant

Voie, arriere

Inclinaison du mat/du tablier porte-fourches avant/arriere
Hauteur, mat abaissé

Levée libre ¥

Levage ¥

Hauteur, mat déployé +

Hauteur du protege-conducteur (cabine) O

Hauteur du siége/ Hauteur de plancher X

Hauteur d’accouplement

Longueur hors-tout

Longueur jusqu’a la face avant des fourches

Largeur hors-tout

Dimensions des fourches ISO 2331

Tablier porte-fourches ISO 2328, classe/type A, B

Largeur fourches-tablier +

Largeur entre les fourches-bras

Garde au sol, en charge, en dessous du méat

Garde au sol au milieu de I'empattement

Largeur d’allée pour palettes 1000 x 1 200 dans le sens transversal
Largeur d’allée pour palettes 800 x 1 200 dans le sens en longueur
Rayon de braquage

Rayon de braquage intérieur

Vitesse de déplacement, en charge/a vide

Vitesse de levage, en charge/a vide

Vitesse de descente, en charge/a vide

Force de traction, en charge/a vide

Force de traction maxi., en charge/a vide

Force de traction maxi., en charge/a vide, 3 minutes d’émission
Performances en rampe, en charge/a vide

Pente maxi. surmontable en charge/a vide, 5 minutes d’émission
Pente maxi. surmontable en charge/a vide, 3 minutes d’émission
Temps d’accélération, en charge/a vide 10m

Temps d’accélération, en charge/a vide 15m

Frein de service

Spécifications du moteur de traction S2 60 min

Spécifications du moteur de levage a S3 15 %

Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, non

Tension batterie/capacité nominale K5

Poids de la batterie

Dimensions de la batterie

Consommation d’énergie selon le cycle VDI

Type d’unité motrice

Fabricant/type

Pression de service pour les accessoires =

Volume d’huile pour les accessoires

Capacité en huile du réservoir hydraulique

Niveau de pression sonore a |'oreille de I'opérateur x

Axe de remorquage, type DIN

Nombre de rotations de la direction

Retournement.

Force de direction

ol
1.2
1.3
1.4
1.5
1.6
1.8
1.9
2
22
23
3.1
3.2
3.3
3.5
3.6
3.7
4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.7
4.8
4.12
4.19
4.20
4.21
4.22
4.23
4.24
4.25
4.31
4.32
4.34.1
4.34.2
4.35
4.36
5.1
5.2
5.3
5.5
5.6
5.6.1
5.7
5.8
5.8.1
5.9
GO
5.10
6.1
6.2
6.3
6.4
6.5

6.6
8.1
8.2
10.1
10.2
10.3

10.7

10.8

Caractéristiques
distinctives

Poids

Pneus/chassis

Dimensions

Données relatives aux
performances

Moteur électrique

Données
complémentaires



Dimensions du chariot
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ERP15UX, ERP18UX Informations relatives au mat et capacités nominales (kg) - Pneus pleins souples

Type de  Spécification  Levée Hauteur, mat déployé Levée libre Distance de la Inclinaison Chargement
mat du mat ma()j(lmale Hauteur de levage charge du mat
es Sans Avec
fourches Hau;ggli'sfsoggzs:hes Sans dosseret | Avec dosseret  gosseret dosseret Cen:;%gem:::frge
d’appui de charge d’appui de charge d’appui | d’appui = 15UX 18UX
15UX =~ 18UX = 15UX | 18UX = 15UX = 18UX de charge de charge Av. Ar. 15UX = 18UX
(mm) | (mm) (mm) (mm) | (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)  (mm) (mm) deg. deg. (kg) (kg)

) 330 3300 2140 2140 4284 4284 3813 3813 135 135 421 421 5 10 1500 1800
28tages 350 3500 0p40 2040 4484 4484 4013 4013 135 135 421 421

LFL 5 10 1500 1800
400 4000 2540 2540 4984 4984 4513 4513 1350 1350 421 421 5 10 1400 1700
450 | 4500 | 2040 | 2040 5484 = 5484 = 5013 = 5013 | 1470 = 1080 = 410 410 5 6 1200 = 1400
3étages 480 | 4800 2140 = 2140 5784 5784 | 5313 | 5313 1570 1180 = 410 410 5 6 1100 1200
FFL 550 | 5500 = 2405 = 2405 6484 @ 6484 6013 = 6013 = 1835 = 1445 = 410 410 3 6 750 850
600 | 6000 @ 2590 2590 @ 6984 @ 6984 = 6513 | 6513 2040 1650 = 410 410 3 6 450 550

ERP20UX, ERP25UX Informations relatives au mat et capacités nominales (kg) - Pneus pleins souples

Type de  Spécification Levée Hauteur, mat déployé Levée libre Distance de la Inclinaison Chargement
mat du mat maé:en;ale Hautour fourch Hauteur de levage Sae Avee charge du mat Contro do.ch
auteur fourches entre de charge
fourches abaissées d’gsgzi%zszﬁ;?f;e d,‘:")’;ﬁiddfzﬁﬁ;e dosseret ' dosseret (500mm)
d'appui = d'appui  20yx | 25UX
20UX 25UX 20UX = 25UX 20UX = 25UX de charge de charge Av. Ar  20UX = 25UX
(mm)  (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) deg.deg. (kg) (kg)

330 3300 2165 2165 3915 3915 4317 4317 140 140 454 454 5 10 2000 2500
2étages 357 3500 2265 2265 4115 4115 4517 4517 140 140 454 454

LFL 5 10 2000 2500
400 4000 2565 2565 4615 4615 5017 5017 140 140 454 454 5 10 2000 2500
450 4500 | 2075 2075 5171 5171 5516 5516 1440 1040 490 490 5 6 1600 2000
3 étages 480 4800 2175 2175 5471 5471 5816 5816 1540 1140 490 490 5 6 1250 1700
FFL 550 5500 @ 2440 2440 6171 6171 6516 6516 1800 1400 490 490 3 6 900 1200
600 6000 | 2625 2625 6671 6671 7016 7016 1990 1590 490 490 3 6 700 800

ERP30UX Informations relatives au mat et capacités nominales (kg) - Pneus pleins souples

Type de  Spécification Levée Hauteur, mat déployé Levée libre Distance de Inclinaison Chargement
mat dumat maé:emsale Hauteur Hauteur de levage Sans dosseret Avec dosseret la charge du mat Centre de
fourches fourches  Sansdosseret = Avecdosseret =~ d’appuide | d’appuide charge

abaissées d’appui de charge d’appui de charge charge charge Av. Ar. (500mm)
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) deg.  deg. (kg)
i 330 3300 2195 3940 4440 165 165 475 5 10 3000
f::ages 350 3500 2295 4140 4640 165 165 475 5 10 3000
400 4000 2595 4640 5140 165 165 475 5 10 2850
450 4500 2095 5165 5640 1510 975 500 5 6 2500
3 étages 480 4800 2195 5465 5940 1610 1075 500 5 6 2250
FFL 500 5500 2460 6165 6640 1865 1330 500 3 6 1600
600 6000 2645 6665 7140 2060 1525 500 3 6 1200

ERP35UX Informations relatives au mat et capacités nominales (kg) - Pneus pleins souples

Type de | Spécification LeyéeI Hauteur, mat déployé Levée libre Dlistat:\ce de Inclinaison Chargement
at d at maximale a charge d at
ma Hma des Hauteur Hauteur de levage Sans dosseret Avec dosseret v ma Centre de
fourches fourches | Sansdosseret | Avecdosseret =~ d’appuide | d’appuide charge
abaissées d'appui de charge d’appui de charge charge charge Av. Ar. (500mm)
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) deg.  deg. (kg)
. 330 3300 2195 4010 4440 170 170 505 5 10 3500
ot
P 350 3500 2295 4210 4640 170 170 505 5 10 3500
400 4000 2595 4710 5140 170 170 505 5 10 3300
450 4500 2095 5250 5650 1510 975 522 5 6 2800
3 étages 480 4800 2195 5550 5950 1610 1075 522 5 6 2500
FFL 500 5500 2460 6250 6650 1865 1330 522 3 6 1700
600 6000 2645 6750 7150 2060 1525 522 3 6 1300
Toutes les valeurs sont des valeurs Pour de plus amples informations, veuillez Certains des chariots élévateurs illustrés
nominales auxquelles peuvent s’appliquer contacter le fabricant. peuvent présenter des équipements en option.
des tolérances. Les produits Yale peuvent faire I'objet de Ces valeurs peuvent varier selon les diverses
modifications sans préavis. configurations.



Modeles : ERP15UX, ERP18UX, ERP20UX, ERP25UX, ERP30UX, ERP35UX

Equipements de série

®15a18t
Technologie courant alternatif 48 V : moteurs de traction
de 8 kW et de levage de 8,6 kW
2,0 2 2,5t
Technologie courant alternatif 48 V : moteurs de traction
de 11 kW et de levage de 8,6 kW
3,0a35t
Technologie courant alternatif 80 V : moteurs de traction
de 15 kW et de levage de 10 kW

Equipements en option

® Mats duplex a levée libre limitée et triplex a levée libre
totale

® Tabliers : 1200, 1500 mm (classes Il - lll)

® Fourches : 1220 mm (classes Il - lI)

©® Déplacement latéral intégré

® Mat : duplex a levée libre limitée 3300 mm

® Cabine entierement et partiellement fermée avec/sans
chauffage

® Tablier : 1040 mm classe |l ou 1100 mm classe Il ou lll

® Feu de travail arriere

® Fourches : 1070 x 122 x 40 mm classe Il ou 1070 x 122
x 45 /50 mm classe lll

® Deux roues motrices et extensions de garde-boue

® Pneus gonflables pour roues motrices et directrices

® Pneus pleins souples :
Roues motrices - 6.00-9 (1,5 t), 21x8-9 (1,8 t), 23x9-10
(2,0a3,0t),23x10-12 (3,5 1)
Roues directrices - 5.00-8 (1,5t a 1,8 1), 18x7-8 (2,0 a
3,0 1), 200/50-10 (3,5 t)

® Poignée arriere/de marche arriere

® Levier manuel monté sur le plastron, a deux fonctions :
levée/inclinaison

® Levier de commande du sens de marche avant/marche
arriére

® Frein de parking manuel

® Siege a suspension totale (Europe uniquement ;
en option pour Moyen-Orient et Afrique) Siege sans
suspension (Moyen-Orient et Afrique uniquement)

® Volant avec boule de volant

® Colonne de direction a inclinaison réglable

® Démarrage par contact a clé

® Poignée d’acces

@ Afficheur tableau de bord : niveau de batterie, compteur
de vitesse, horametre a écran a cristaux liquides

® Rétroviseurs

® Dosseret d’appui de charge

® Feu a éclat (a fixation magnétique)

® Alarme sonore de recul

® Kit de feux a LED - 2 feux de travail avant, 2 clignotants
avant, arriere/feux arriere/feux stop/feux de recul

® Boite a outils

® Goupille de remorquage

® Manuel d’utilisation

® Garantie constructeur 12 mois ou 2000 heures

® Port USB

6 Série UX



Visibilité

De par sa conception, le protége-
conducteur offre une excellente visibilité
panoramique.

Les flexibles sont disposés de maniere
a assurer une vue dégagée sur la
charge et les fourches.

Confort de 'opérateur

Le compartiment opérateur offre un
environnement de travail pratique et
confortable. Une marche de grande
taille facilite I'acceés.

Un écran LCD permet a l'opérateur de
voir les informations nécessaires d’un
seul coup d’ceil.

La colonne de direction réglable
posséde une amplitude de 60, pour un
confort de travail optimal.

Un protége-conducteur standard et des
cabines entierement ou partiellement
fermées sont disponibles afin de
répondre aux différents besoins.

La cabine entierement fermée possede
des portes en acier et des pare-brise
avant et arriere dotés d’une fonction de
lave-glace/essuie-glace. Des options de
chauffage sont également proposées.

Des feux de gabarit et de travail a LED
sont proposés de série : il N’y a plus de
colts de remplacement d’ampoules.
Une poignée de marche arriere avec
bouton d’avertisseur sonore intégre,
fixée au montant arriere droit du
protége-conducteur, est disponible.

Electronique

La technologie du courant alternatif va
de pair avec des moteurs sans balais
qui sont protégés contre toute
pénétration d’impuretés et d’eau, de
facon a minimiser les dommages et les
co(ts d’entretien. Le phénomene de
recul est quasiment éliminé et le chariot
peut atteindre des vitesses de
déplacement élevées.

Les systemes de traction et de levage
sont totalement réglables selon
I'application : il est possible de régler
plus de 30 paramétres de
fonctionnement selon le type de charge,
de I'environnement de travail et des
compétences du cariste. Le systeme de
diagnostic intégré enregistre les
anomalies intermittentes et les
interventions nécessaires, ce qui réduit
les temps d’intervention onéreux.

Des variateurs a courant alternatif
permettent de moins solliciter la
batterie, un avantage particulierement
utile en rampes et sur longues distances

ainsi que pour les grandes hauteurs de
levage.

Ce chariot est disponible avec des
batteries 48 V et 80 V d’une capacité de
420 a 600 Ah.

Batteries

Capacité Batterie
du chariot

1,5-1.8t 420Ah 160 amp
2,0-2,5t 600Ah 320 amp
3,0-3,5t 500Ah 320 amp

Connecteur

Connecteur DIN
Connecteur DIN
Connecteur DIN

Maniabilité

La direction, trés réactive, optimise la
maniabilité dans les espaces restreints.
La transmission, éprouvée, assure des
mouvements sans a-coups et des
changements de sens de marche tout
en douceur.

Les dimensions du chariot permettent a
I'opérateur de travailler efficacement
dans la plupart des allées sans pour
autant sacrifier le confort de travail et la
visibilité.

Manutention des charges

Le mat, robuste, offre une visibilité
optimale. Le centrage des flexibles
auxiliaires sur le vérin de levée libre
empéche par ailleurs toute torsion des
flexibles.

Un systéeme de retenue infaillible des
flexibles, avec grands rayons de
courbure, garantit un frottement
minimum des flexibles, ce qui optimise
leur durée de vie.

Les mats existent en version inclinable,
en option. Les ancrages de vérin
d’inclinaison, largement espacés,
garantissent une meilleure rigidité
latérale et une visibilité accrue.

Divers tabliers de classe Il et de classe
Ill & levée libre limitée et a levée libre
totale sont disponibles, ainsi que des
tabliers a déplacement latéral intégré,
pour une manutention aisée et efficace.

Commande hydraulique

Les leviers de commande, positionnés
de maniére ergonomique, assurent une
maitrise précise et peuvent gérer 2 et 3
fonctions hydrauliques.

Le tablier a déplacement intégral intégré
proposé en option contribue a la
précision de manutention des charges.
Fiabilité

Avec son chéssis soudé d’un seul
tenant, ce chariot se caractérise par la
robustesse de sa construction.

Les vérins d’inclinaison du méat sont
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étanches, afin de minimiser la
contamination.

Les éléments de trés grande qualité sont
garants d’un fonctionnement optimal et
d’une grande longévité.

Facilité d’entretien

Les chariots Yale bénéficient d’'une
garantie de 2000 heures et d’'une bonne
disponibilité de I'ensemble des pieces
détachées. Leur maintenance est aisée
et ils sont faciles a entretenir.

Le capot qui s’ouvre a 700 et qui reste
ouvert grace au verrouillage d’un ressort
a gaz facilite I'accés aux éléments
principaux et les contréles quotidiens.



ERP15-35UX Yales
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